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Bevezetés: A Mathematica Demonstracié a Wolfram Re-
search programtervezd véllalat kezdeményezése [1], mellyel
szdmos mechanikai és térbeli mozgasi, valamint fliggvény és
szerkesztési milveletet szimuldlhatunk. Mindezeket jo6l
haszndlhatjuk mind a planetolégia, mind az firkutatds ok-
tatdsanak kiilonféle teriiletein és a Hunveyor tervezésénél és
épitésénél is.

Mathematica 6.0: Ez a legijabb verzidja a Mathematica
programcsomagnak, amely 2007 méjusdban jelent meg. May.
Legfontosabb Wjitdsa az, hogy interaktivan lehet vele ma-
nipuldlni olyan grafikdkon, amelyeket a tervezék mér folé-
pitettek és megterveztek, de hagytak nyitott paramétereket a
folhaszndlok szdmadra.

Eppen a paraméterezés a kritikus pontja az 4j lehetdség
folhaszndldsanak. A megadott lehetdségekkel szinte djra-
szerkeszthetjiik a térbeli épitményt, valtoztathatjuk kivan-
sdgunk vagy a tervezett cél irdnydban a vaz jellemzoit.

A szerekezetek térbeli latvanydt mar a szteredkép is nagy-
ban segiti. Itt viszont forgatni is lehet a l1étrejott alakzatokat.
A térbeli mozgatdsok, kozelitések, tdvolitdisok még jobban
fokozzdk a rendszer hasznilhatdsagat.

Példa a Hunveyorral: A Hunveyor a Surveyor
tetraéderes vdzdt orokolte. A hdrom ldbon 4ll6 szerkezet
kozponti tengelyén foglal helyet a napelem és az antenna. A
talpak a hdrom 14b végén mozgathatdk. Ezek lathatok az 1.
abran. A valtoztathaté paraméterek a kovetkezdk: deploy
legs, level pad, platform height, elevate
junction, shift junction, pivot width,
frame width, top joint

deploy lags

Mozgatésok a teljes Hunveyorral. (3. dbra.)

3. dbra. A Hunveyor-Surveyor demonstraciéban alulrél is
tanulmanyozhatjuk a rendszert.

Kihajthat6 irszerkezetek: antennak és napelemek. A
kiterjeszthetd szerkezetek fontos szerepet jdtszanak az
trkisérletekben. Ezekbdl is bemutatunk néhdnyat. Radidan-
tenndk gombhéjszerkezetet, napelemtdbldk prizmatikusan
korbesorakoz6 szerkezetet mutahatnak.

4. dbra. Prizmatikus napelemek és sziromszerii rddiéantenna
kiynitdsa.
http://demonstrations.wolfram.com/RotatingTheSidesOfARi

ghtRegularPrism/
http://demonstrations.wolfram.com/Opening ASphere/

1. dbra. A Surveyor-Hunveyor Tripod demonstraci6.:
http://demonstrations.wolfram.com/SurveyorHunveyorTripo
d/ az interneten elérhet6 cimmel.

2. dbra. A Hunveyor-Surveyor rendszer Niirnbergi oll6bol
4ll6 kinydjthaté karja:
http://demonstrations.wolfram.com/NurembergScissors/

b

5. dbra. Astromesh, korkoros niirnbergi oll6 kinyitdsdval.
http://demonstrations.wolfram.com/AstroMeshReflector/
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A leghagyomdnyosabb rddioantenna az ernyszerti elren-
dezés.

6. dbra. Szegmensekbdl folépiilé ernyd-antenna.
http://demonstrations.wolfram.com/Opening AnUmbrella/

7. dbra. Az Gin. Astromast antenna, amely spirdlisan nyilik ki.
Ezt a szerkezetet orosz és japan kutatdk is megkonstrualtdk.
Mi itt Koryo Miura japan professzor elrendezését mutatjuk
be.

8. Szektorokbdl kiterjesztett antenna.
http://demonstrations.wolfram.com/DeployingAndSteering A
ParabolicAntenna/

9. dbra. Kitolhato héjak, esetleg egy holdbazis épitésénél
haszndalhaték majd.
http://demonstrations.wolfram.com/ExtendableShelter/

10. dbra. Rombikus egységekbdl szerkesztett {irdllomds
model.
http://demonstrations.wolfram.com/GoldenOctetTruss/

Rombikus egységbol épitett iirallomas: Maér kordbbi
munkdinkban is bemutattuk azt, hogy az aranyrombusz
alapegységekbdl megépitett térbeli rendszernek egyszerre két
térbeli rendszer megvaldsitdsiit is koszonhetjitk: gombszerti
alakzattd is Osszedllithaté és a térbeli kristdlyrdcs megé-
pitésére is alkalmas. (10. dbra.).

Koszonet: A Wolfram Research Mathematica programjaért
és a MUI-TP-290/2007-es sorszami MUI témapdlydzati
tdmogatasért koszonetet mondunk.
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